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CAPITULO 11

Atuadores Elétricos



Atuadores elétricos SMC

Tipo sem haste Servomotor (24 VCO)

=
[ Servomotor de CA)

Transmissao
por fuso
Série LEJS

Tipo sem haste com alta rigidez

(Servomotor de CA

Transmissao por correia

Série LEJB

Série LEJS Série LEJB
C: axi Carga méaxima
Tamanho| ds trabalho ot Tamanho| _de trabalho g
(kg) (kg)
40 55 200 a 1.200 40 20 200 a 2.000
63 85 300 a 1.500 63 30 300 a 3.000

Tipo basico
Série LEY

Il Ve
de poeiralgotejamento |

L3

Série LEY

Tamanho Fc(a':;;a ((:':":;’
16 141 Até 300
25 452 Até 400
32 707 Até 500
40 1.058 Até 500

Tipo basico
Série LEY
rmﬁv_e'qu_m!m_oém
| de poeiralgotejamento

Série LEY

Tipo com haste\ Motor de passo (Servo/24 VCCD ___ Servomotor (24 VCC) ,I

Tipo de motor em linha

Série LEYLID

Ve
de poeiralgotejamento |

Tipo de motor em linha

Série LEYLID
[ Compativel com tpo a prova 1
de poeiralgotejamento |

Transmissao por fuso Transmissao por correia Transmissao por fuso Transmissao por correia
Série LEFS Série LEFB Série LEFS Série LEFB
i —
5 P o }’
g = - >
Série LEFS Série LEFB Série LEFS Série LEFB
Carga méxima Carga méxima Carga méaxima Carga maxima
c c c
Tamanho % t:::)alho (:"ns‘;’ Tamanho  de t[:;)alho (:1';‘)’ Tamanho| % t;':lg);:lho ((:'::;’ Tamanho 9 '[:;)’““’ - (':r:; 7
16 10 Até 400 16 1 Até 1.000 25 20 Até 600 5  Até 2.000
25 20 Até 600 25 5 Até 2.000 32 45 Até 800 15 Até 2.500
32 45 Até 800 32 14 Até 2.000 40 60 Até 1.000 25 Até 3.000
40 60 Até 1.000

Tipo sem haste com guia deslizante Motor de passo (Servo/24 VCC)

Transmissao por correia

Série LEL
Série LEL25M Série LEL25L
Bucha deslizante Bucha com rolamentos esféricos
Carga maxima Carga méxima
Tamanho | de trabalho ‘(::1":)’ Tamanho d?trabalho ‘(:,:r:)’
(kg) (kg)
25 3 Até 1.000 25 5 Até 1.000

Tipo haste guiada

Série LEYG

Série LEYG
Tamanho Forga Curso
N) (mm)
16 141 Até 200
25 452 Até 300
32 707 Até 300
40 1.058 Até 300

Tipo haste guiada
Série LEYG

Tipo haste guiada/
Tipo de motor em linha

Série LEYGLID

Tipo haste guiada/
Tipo de motor em linha

Série LEYGLID
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Série LEY Série LEYG Série LEYG
Tamanho Ft()}:()}a ?':":'; Tamanho F(&)‘}a ?':r':'; Tamanho F?':t);a ?’:';:‘)’ Tamanho Ft(w);a %:':;’
25 485 Até 400 25 485 Até 400 25 485 300 25 485 300
32 588 Até 500 32 736 Até 500 32 588 32 736
63 1.910 Até 800



Mesa deslizante (_wot

Tipo compacto Série LES

Tipo basicol/tipo R
Série LESCIR

Carga méaxima
Tamanho  de trabalho 7:;;’
(kg)
8 1 30, 50, 75
30, 50
16 3 75, 100
30, 50,75
% 5 100, 125, 150

Miniatura \:‘.:_Motor de passo (Servo/24 VCC) \

Tipo haste
Série LEPY

Série LEPY

Carga maxima
de lr;balho

Tamanho Curso (mm)

6 1
10 2

25, 50, 75

Garra 1 Motor de passo (Servo/24 VCC)

Tipo de 2 dedos
Série LEHZ

Tipo mesa deslizante

Tipo simétricol/tipo L
Série LESCIL

Tipo de motor em linhaltipo D
Série LESCID

Mesa rotativa

Série LEPS

Série LEPS
Carga maxima Curso
Tamanho e trabalho (mm)
6 1 25
10 50

Tipo de 2 dedos
Com protegao contra poeira
Série LEHZJ

Tipo de alta rigidez Série LESH

Tipo basicol/tipo R

Tipo simétricoltipo L
Série LESHOR

Série LESHOIL

Tipo de motor em linhal/tipo D

Carga maxima Curso P
Tamanho  de trabalho (mm) Série LESHCID
8 2 50, 75
16 6 50, 100
50, 100
25 9 150

otor de passo (Servo/24 VCC) )

Tipo de alta precisao
Série LERH

Tipo basico
Série LER

Série LER

Torque giratorio [N-m] Velocidade max. [°/s]
Basico Torque alto
10 0,2 0,3

30 |08 1,2 420 280

50 6,6 10

T:

Bésico  Torque alto

Tipo de 2 dedos Tipo de 3 dedos
Curso longo Série LEHS
Série LEHF —d

Série LEHS

N
5

Série LEHZ Série LEHZJ Série LEHF
& Forgamax. de pegada (N) | ¢ o Forgaméx. de pegada (N) | ¢ TamanholFOréaméxima e Cursolambos - Forga méx. de pegada (N) | C:
Bisico, Compacto s lados (mm) Bésico. Compacto |08 lados (mm) pegada (N) | os lados (mm) Bésico, Compacto | S lados (mm)
10 14 6 4 10 14 6 4 10 7 16 (32) 10 55 3,5 4
16 8 6 16 8 6 20 28 24 (48) 20 |22 17 6
20 10 20 10 32 120 32 (64) 32 | % —_ 8
40 28 40 28
25 14 25 14 40 180 40 (80) 40 130 —_ 12
32 | 130 — 22 Nota) ( ): curso longo
40 | 210 — 30
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Controlador / Driver
Controlador

Tipo de entrada - Modo Tipo de entrada - Modo Tipo auto programavel Tipo de entrada -
tabela tabela Série LECP1 Trem de pulso
Para motor de passo Para servomotor Série LECPA
Série LECP6 Série LECAG6
| "
'_ %
Motor de controle Motor de controle Motor de controle Motor de controle
Motor de passo Servomotor Motor de passo Motor de passo
(Servo/24 VCC) (24 vcC) (Servo/24 VCC) (Servo/24 VCC)

Unidade de gateway

Unidade de gateway (GW) compativel com
Fieldbus
Série LEC-G

.
) &
??
L;)
|

= R . — PIRJOIF] 1 M =
Protocolos de redes ap CCLinkM# | povicener EtherNeyIP>>
8

5 12

Nimero méx. de controladores conectaveis 12

. Driver ]

Driver do servomotor CA

Tipo de entrada - Trem de Tipo de entrada Tipo de entrada direta de Tipo SSCNET Il
IsofTipo d . t - Trem de pulso CC-Link Série LECSS
pusoffipo de posiclonamento  s¢rie LECSB Série LECSC (Tipo absoluto)
Serie LECSA (Tipo absoluto) -
(Tipo incremental) '

[» ]

r
“

Controlador do motor Controlador do motor Controlador do motor Controlador do motor
Servomotor de CA Servomotor de CA Servomotor de CA Servomotor de CA
(100/200/400 W) (100/200/400 W) (100/200/400 W) (100/200/400 W)
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